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LISTA GRUP TOWAROWYCH / LIST OF PRODUCT GROUPS

1. Automatyka 1. Automation
2. Robotyka 2. Robotics
3. Aparatura Kontrolno-Pomiarowa 3. Control and Mea  suring apparatures
4. Elektronika 4. Electronics
5. Automatyka budynkéw 5. Automation of buildings
6. Technika nap edowa 6. Drive technology
7. Ustugi informacyjne 7. Information services
— wydawnictwa, media — publishing houses, medial

1. Automatyka / Automation

1.1 Linie Produkcyjne 1.1 Assembly

Assembly

111 Stoly Montazowe 111 tables

Single
1.1.2 Pojedyncze stacje montazowe 1.1.2 | assembly work
stations

1.1.3 Narzedzia montazowe 1.1.3 | Assembly tools

Assembly

1.1.4 Urzadzenia montazowe 114 )
appliances

Assembly
machines,
manual
operation

1.15 Maszyny montazowe sterowane recznie 1.15

Automatic

assembly

machines,
circular transfer

1.1.6 Automatyczne maszyny montazowe, przeptyw ciggty 1.1.6

Automatic
assembly
1.1.7 | Automatyczne maszyny montazowe , przeptyw wzdtuzny | 1.1.7 machines,
longitudinal
transfer

Assembly
1.1.8 Kompaktowe systemy montazowe 1.1.8 systems,

compact

Assembly
systems,
1.1.9 Systemy montazowe zintegrowane z systemem 11.9 integral with
system
combination

Mounting
1.1.10 Urzadzenia mocujace dla ,0-ring’u” 1.1.10 | devices for o-

rings

1.1.11 Podstawowe jednostki 1.1.11 Basic units




Automatic

component
1.13 Automatyczne komponenty do maszyn 1.1.13 insertion
machines
1.1.14 Manipulatory 1.1.14 | Manipulators
1.2. Obstuga 1.2. Handling
1.2.1 Czasopisma branzowe 121 Magazines
1.2.2 Zsypy odpadowe 1.2.2 | Hopper chutes
1.2.3 Urzadzenia rozdzielcze 1.2.3 Szpa_ratlng
evices
1.2.4 Magazyny 1.2.4 Magazines
1.25 Palety 1.2.5 Paletts
1.2.6 Pojemniki chwytowe 1.2.6 | Grip containers
1.2.7 Jednostki pozycjonujace 1.2.7 Posljmglng
1.2.8 Wibracyjne spiralne przenosniki tasmowe 1.2.8 Vibratory spiral
conveyors
1.2.9 Przenosniki tasmowe liniowe 1.2.9 Linear
conveyors
1.2.10 Odsrodkowe przenosniki tasmowe 1.2.10 Centrifugal
conveyors
. A Chain
1.2.11 tancuchowe przenosniki tasmowe 1.2.11
conveyors
1.2.12 Pochylone przenos$niki tasmowe 1.2.12 Inclined
conveyors
1.2.13 Pasy przenosnikéw tasmowych 1.2.13 | Conveyor belts
Assembly
. - . . - conveying
1.2.14 Przekazywanie technologii montazowej ,ogdlnie 1.2.14 technology,
general
Programmable
1.2.15 Obstuga urzadzen programowalnych 1.2.15 devices
maintenance
1.2.16 Urzadzenia zatadunkowe 1.2.16 I(_joang
evices
1.2.17 Linearne osie elektryczne 1.2.17 Linear "."Xles
electrical
1.2.18 Linearne osie pneumatyczne 1.2.18 Linear axlgs
pneumatic
1.2.19 Linearne osie ,0go6lnie 1.2.19 Linear axles
general
1.2.20 Chwytaki elektryczne 1.2.20 Elgctncal
grippers
1.2.21 Chwytaki mechaniczne 1.2.21 Meqhanlcal
grippers
. Pneumatic
1.2.22 Chwytaki pneumatyczne 1.2.22 grippers
P Vaccum
1.2.23 Chwytaki prézniowe 1.2.23 grippers
. Gripping
1.2.24 Systemy chwytajace 1.2.24 systems
1.2.25 Urzadzenie wypelniajgce 1.2.25 | Filling devices
Dispensing
1.2.26 Urzadzenia dozujace 1.2.26 devices
1.2.27 Magazyny na czesci montazowe 1.2.27 Magazmes for
workpieces
1.2.28 Mocowania do czesci montazowych 1.2.28 | Workholders
I . Spring winding
1.2.29 Maszyny do nawijania sprezyn 1.2.29 machines
1.2.30 Maszyny do nawijania uzwojenia 1.2.30 CO&' vv_|nd|ng
evices

-2-




13

Demonta z

15

Dismantling

131

Narzedzia do domentazu

131

Dismantling
Tools

1.3.2

Aparatura do demontazu

1.3.2

Dismantling
apparatus

133

Maszyny do demontazu

133

Dismantling
machines

1.34

Automatyczne maszyny do demontazu

134

Automatic
dismantling
machines

1.3.5

Roboty do demontazu

135

Dismantling
robots

136

Zarzagdzanie demontazem

1.3.6

Dismantling
management

1.4

Micro Technologia

1.4

Micro
Technology

141

Technologie montazowe | systemy montazowe dla Micro
T

141

Assembly
technologies
and assembly
systems for
Micro T.

1.4.2

Robotyka przemystowa i obstuga urzadzen dla Micro-T

1.4.2

Industrial
robots and
Handling
devices for
Micro
Technology

1.4.3

Systemy mikro-pozycjonowania

1.4.3

Micro-
positioning
systems

144

Micro chwyatcze

144

Micro-grippers

145

Mikro silniki

1.45

Micro-motors

1.4.6

Micro czujniki

1.4.6

Micro-sensors

2. Robotyka / Robotics

2.1

Roboty montazowe

2.1

Robotes for
assembly

2.2

Roboty przemystowe o tadownosci do 1kg

2.2

Industrial
robots up to 1
kg loading
capacity

2.3

Roboty Przemystowe od 1 kg tadownosci

2.3

Last Industrial
robots from 1
kg loading
capacity

2.4

Roboty Spawalnicze

2.4

Welding robots

2.5

Roboty lutujgce diodg laserowg

2.5

Soldering robot
with diode laser

2.6

Urzadzenia dla stanowisk zrobotyzowanych

2.6

Equipment for
robotized
production
installations

2.7

Projektowanie i wykonywanie zrobotyzowanych
stanowisk, gniazd i linii technologicznych

2.7

Application of
robotized
stations, cells
and lines




3. Aparatura kontrolno pomiarowa
Control and Measuring apparatures

3.1 Monitoring 3.1 Monitoring
Electric
3.11 Elektryczne systemy monitorujgce 3.11 monitoring
systems
3.1.2 Elektryczna aparatura kontrolna 3.1.2 Electn_c control
equipment
Control
3.1.3 Elektryczne elementy kontroli 3.1.3 elements,
electric
3.14 Oprogramowanie 3.14 Software
3.15 Okablowanie kontrolne 3.1.5 | Control cable
Pneumatic
3.1.6 Pneumatyczne systemy monitorujgce 3.1.6 monitoring
systems
Pneumatic
3.1.7 Pneumatyczna aparatura kontrolna 3.1.7 control
equipment
Pneumatic
3.1.8 Pneumatyczne elementy kontrolii 3.1.8 control
elements
3.1.9 Kontrola CNC 3.1.9 | CNC-Control
Freely
3.1.10 Swobodnie programowalne kontrolery 3.1.10 programmable
controllers,
general
3.1.11 Systemy kontroli sciezek 3.1.11 Path control
systems
3.1.12 Wytaczniki krancowe 3.1.12 | Limit switches
3.1.13 Czujniki optyczne 3.1.13 | Optic sensors
3.1.14 Czujniki indukcyjne 3.1.14 Inductive
sensors
3.1.15 Czujniki pojemnosciowe 3.1.15 Capacitive
sensors
3.1.16 taczniki zblizeniowe 3.1.16 PrO_X|m|ty
switches
Level
3.1.17 Urzadzenia monitorujgce poziom 3.1.17 Monitoring
Devices
Automatic
3.1.18 Automatyczne maszyny pomiarowe 3.1.18 | measurement
machines
Marking
3.1.19 Znakowanie urzgdzen, kodowanie 3.1.19 | appliances,
coding
3.1.20 Urzadzenia drukarskie 3.1.20 Prmtmg
appliances
3.2 Testowanie 3.2 Testing
. : Testing and
3.21 Systemy testujace ,sortujgce 3.21 sorting systems
N Identification
3.2.2 Systemy Identyfikacji 3.2.2 systems
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Automatic
3.2.3 Automatyczne maszyny znakujgce 3.2.3 marking
machines
3.2.4 Przetwarzanie obrazu 3.24 Imagg
processing
3.25 Czujniki wyciekow 3.2.5 | Leak-detectors
3.2.6 Jednostki testujgce 3.2.6 Test units
. Measuring
3.2.7 Sprzet pomiarowy 3.2.7 equipment
3.2.8 Urzadzenia zasilajgce moment obrotowy 3.2.8 | Torque-Feeder
Monitoring
3.2.9 Systemy monitorujgce prasy w ruchu 3.2.9 systems for
press in force
3.2.10 Urzadzenia zabezpieczajace ,0g0Inie 3.2.10 Safegté/ndeer\glces,
3.2.11 Ekrany zabezpieczajace 3.2.11 | Safety screens
Interference
3.2.12 Urzadzenia eliminujgce zakitécenia 3.2.12 elimination
devices
4. Elektronika / Electronics
Processing and
. . . . storage of
4.1 Przetwarzanie | przechowywanie energii elektrycznej 4.1 electricity
Motors, driver,
4.2 Silniki, napedy, automatyka napedow 4.2 drives
automation
Elements of
4.3 Elementy ukladow sterowania i zasilania 4.3 control and
power systems
5. Automatyka budynkéw / Automation of buildings
Automation
. and gates
5.1 Automatyka i napedy bram 5.1 drives
Access Control
5.2 Systemy kontroli dostepu (KD) 5.2 Systems (KD)
Work time
5.3 Rejestracja czasu pracy (RCP) 53 registration
Computer
surveillance,
5.4 Nadzér komputerowy, systemy zarzadzania budynkiem 5.4 building
) ’ ’ management
systems
Burglary
5.5 Systemy sygnalizacji wlamania 5.5 signaling
systems
. Industry
5.6 Telewizja przemystowa 5.6 Television
Fire detection
5.7 Wykrywanie i sygnalizacja pozaru 5.7 and signaling




Systems
responsible for

5.8 Systemy odpowiedzialne za komfort i eksploatacje 5.8 comfort and
operation
5.9 Systemy i sterowniki BMS 5.9 BMS systems
5.10 Regulatory strefowe 5.10 zone
regulators
5.11 Regulatory dedykowane 5.11 Dedicated
regulators
Freely
5.12 Sterowniki swobodnie programowalne 5.12 programable
drivers

6. Technika nap edowa / Drive technology

7. Ustugi informacyjne — wydawnictwa media
Information services — publishing houses, media




